Universidad Curriculum Vitae
Zaragoza de miembros de comisiones para concursos de

acceso a los cuerpos docentes universitarios

Al presente curriculum se dara publicidad en la web de la Universidad de Zaragoza, a tenor de lo
establecido en el art. 62.3 de la LOU y art. 6.4. del RD 1313/2007, de 5 de octubre, a los efectos del

correspondiente concurso de acceso a plazas de funcionarios de los cuerpos docentes universitarios.

Apellidos y Nombre: Sagiiés Blazquiz, Carlos

Cuerpo docente al que pertenece: Catedratico de Universidad Afio de ingreso al cuerpo: 2009

Universidad a la que pertenece: Universidad de Zaragoza

Titulos académicos oficiales (salvo doctorado)

Ingeniero Industrial, E.T.S.l.1., Universidad de Zaragoza, 26-06-1986

Formacion de doctorado y Tesis doctoral, Premios y Menciones relativos al doctorado y a la tesis doctoral

(maximo diez lineas)

Doctor Ingeniero Industrial, Dep. Informatica e Ingenieria de Sistemas, Universidad de Zaragoza, 20-01-1992

Premio Extraordinario de Doctorado de Areas Técnicas de la Universidad de Zaragoza, 1992.

Becas y premios obtenidos (los cinco mas relevantes)

Becario F.P.l., E.T.S.LI. - Universidad de Zaragoza, 01/01/87-30/09/89

Premios

- 2014 Committee Prize Paper Award of the IEEE Industry Applications Society to the paper Induction Heating Appliance with a Mobile
Double-Coil Inductor presented to the 2014 Industry Applications Society Annual Meeting.

- Segundo premio (IX Edicién — Afio 2015), Premio BSH-UZ a la Innovacién en la empresa. Categoria Equipos de Investigacion.
Titulo del trabajo: Ehob: emulation tool for induction HOBs with cookware recognition.

- Segundo premio (X Edicion — Afio 2016), Premio BSH-UZ a la Innovacion en la empresa. Categoria Equipos de Investigacion.
Titulo del trabajo: Contactless Interaction for Modern Home Appliances.

- Segundo premio (XI Edicién — Afio 2017), Premio BSH-UZ a la Innovacién en la empresa. Categoria Equipos de Investigacion.
Titulo del trabajo: Sistema de coccién seguro y eficiente para encimeras de induccion.

- 2021 Best Paper Award 2021 Results — IEEE/ASME TRANSACTIONS ON MECHATRONICS (TMECH)
(ieee-asme-mechatronics.info),E. Moya-Lasheras, C. Sagues, Run-to-run control with Bayesian optimization for soft landing of
short-stroke reluctance actuators
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Estancias y becas posdoctorales (los dos mas relevantes)

Centro: Institut Pascal — Université Clermont- Ferrand Il, FRANCE
Localidad: Clermont-Ferrand Pais France Fecha: Junio 2014
(19/06/2014 — 05/07/2014) Duracion (semanas): 2

Tema: Colaboracién investigacion Laboratoire d’ Excellence IMoBS3
Clave: Invited Professor

Centro: Institut Pascal — Université Clermont- Ferrand Il, FRANCE
Localidad: Clermont-Ferrand Pais France Fecha: Junio 2014
(20/06/2015 — 04/07/2015) Duracién (semanas): 2

Tema: Colaboracion investigacion Laboratoire d’ Excellence IMoBS3
Clave: Invited Professor

Otros méritos (maximo cinco lineas)

Publicaciones y creaciones artisticas profesionales (maximo diez lineas)

Autores (p.o. de firma): A. Gonzalez, R. Aragues, G. Lopez-Nicolas, C. Sagues
Titulo: Predictor-feedback synthesis in coordinate-free formation control under time-varying delays
Automatica (ISSN: 0005-1098) doi: 10.1016/j.automatica.2020.108811, Volumen: 113 Paginas: 108811 Fecha: 2020

Autores (p.o. de firma): A. Gonzalez, R. Aragues, G. Lopez-Nicolas, C. Sagues
Titulo: Weighted predictor-feedback formation control in local frames under time-varying delays and switching topology
International Journal of Robust and Nonlinear Control (ISSN: 1049-8923) Vol.: 30(8) Paginas, inicial: 3484 final: 3500 Fecha: 2020

Autores (p.o. de firma): E. Moya-Lasheras, C. Sagues

Titulo: Run-to-run control with Bayesian optimization for soft landing of short-stroke reluctance actuators

IEEE/ASME Transactions on Mechatronics (ISSN 1083-4435), Volumen: 25(6) Paginas, inicial: 2645 final: 2656 Fecha: 2020
2021 Best Paper Award 2021 Results — IEEE/ASME TRANSACTIONS ON MECHATRONICS (TMECH)

Autores (p.o. de firma): R. Aragues, D.V. Dimarogonas, P. Guallar, C. Sagues
Titulo: Intermittent Connectivity Maintenance with Heterogeneous Robots
IEEE Transactions on Robotics (ISSN 1552-3098), doi: 10.1109/TR0.2020.3014521,Volumen: 37(1) Paginas, 225-245 Fecha: 2021

Autores (p.o. de firma): R. Aldana-Lopez, R. Aragues, C. Sagues
Titulo: EDCHO: High order exact dynamic consensus
Automatica (ISSN: 0005-1098) doi: 10.1016/j.automatica.2021.109750, Volumen: 131 Paginas: 109750 Fecha: 2021

Congresos, conferencias, seminarios (los diez mas relevantes)

Autores (p.o. de firma): A. Gonzalez, R. Aragués, G. Lopez-Nicolas, C. Sagues.

Titulo: Formation control synthesis in local frames under communication delays and switching topology: An LMI approach
Tipo de Participacion: Oral presentation

Congreso: 2019, American Control Conference (ACC)

Publicacion: EUCA — pages 5328-5333 (ISBN 978-1-5386-7928-9)

Lugar de celebracién: Philadelphia, PA, USA  Fecha: 10-12, July 2019

Autores (p.o. de firma): R. Herguedas, G. Lopez-Nicolas, C. Sagues.

Titulo: Multi-camera coverage of deformable contour shapes

Tipo de Participacion: Oral presentation

Congreso: 2019 IEEE 15th International Conference on Automation Science and Engineering (CASE)
Publicacion: IEEE — pages 1597-1602 (ISBN 978-1-7281-0355-6)

Lugar de celebracion: Vancouver, Canadd Fecha: 22-16, August 2019

Autores (p.o. de firma): E. Moya-Lasheras, E. Ramirez-Laboreo, C. Sagues

Titulo: Model-Free Sliding-Mode Controller for Soft Landing of Reluctance Actuators
Tipo de Participacion: Interactive presentation

Congreso: 21st, IFAC 2020 World Congress

Publicacion: International Federation on Automatic Control, 53(2):6256-6261.

Lugar de celebracién: Berlin- Germany. Fecha: July 11-17, 2020
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Autores (p.o. de firma): R. Aldana-Lopez, R. Aragues, C. Sagues

Titulo: EDC: Exact Dynamic Consensus

Tipo de Participacion: Interactive presentation

Congreso: 21st, IFAC 2020 World Congress

Publicacion: International Federation on Automatic Control, 53(2):2921-2926.
Lugar de celebracion: Berlin- Germany. Fecha: July 11-17, 2020

Autores (p.o. de firma): R. Aldana-Lopez, R. Aragues, C. Sagues

Titulo: Attention vs. precision: latency scheduling for uncertainty resilient control systems
Tipo de Participacion: Interactive presentation - Online

Congreso: 2020 |IEEE 59th Conference on Decision and Control (CDC)

Publicacion: IEEE — pages 5697-5702 (ISBN 978-1-7281-7447-1).

Lugar de celebracion: Jeju Island, Republic of Korea. Fecha: December 14-18, 2020

Autores (p.o. de firma): E. Moya-Lasheras, C. Sagues E. Ramirez-Laboreo and S. Llorente.
Titulo: Nonlinear Bounded State Estimation for SensorlessControl of an Electromagnetic Device
Tipo de Participacion: Oral presentation

Congreso: 2017 |IEEE 56th Conference on Decision and Control (CDC)

Publicacion: IEEE — pages 5050-5055 (ISBN 978-1-5090-2872-6)

Lugar de celebracion: Melbourne, Australia Fecha: 12-15 December 2017

Proyectos y contratos de investigacién (los cinco mas relevantes)

- Titulo del proyecto: PLACAS DE COCCION GLOBLES DE ALTA SEGURIDAD Y BAJO IMPACTO AMBIENTAL - EFESO
Entidad financiadora: Ministerio de Economia y Competitividada, RTC-2014-1847-6, Retos Colaboracién 2014.

Entidades participantes: BSH Electrodomésticos Espafia S.A. - Universidad de Zaragoza.

Duracion, desde: 01-02-2014 hasta: 31-12-2017

Investigador responsable: BSH; Carlos Sagues (Control Automatico).

Numero de investigadores participantes: 24; (Control Automatico 4).

- Titulo del proyecto: COORDINACION Y VISION DISTRIBUIDA DE SISTEMAS MULTI-ROBOT PARA EXPLORACION REMOTA
(DIVCORE: Distributed Vision and robot COordination for Remote Exploration)

Entidad financiadora: Ministerio de Economia y Competitividad (DP12015-69376-R).

Entidades participantes: Universidad de Zaragoza.

Duracion, desde: 01-01-2016 hasta: 31-12-2018

Investigador responsable: Carlos Saguiés Blazquiz — 1P2 Eduardo Montijano Mufioz.

Numero de investigadores participantes: 12.

- Titulo del proyecto: Nuevas tecnologias de calentamiento y control aplicado a electrodomésticos para mejorar la Experiencia de
Usuario (ARQUE),

Entidad financiadora: Ministerio de Ciencia Innovacién y Universidades, RTC-2017-5965-6, Retos-Colaboracién 2017.
Entidades participantes: BSH Electrodomésticos Espafia S.A. - Universidad de Zaragoza.

Duracion, desde: 01-04-2018 hasta: 30-09-2021

Investigador responsable: BSH; Carlos Sagues (Control Automatico).

Numero de investigadores participantes: 25; (Control Automatico 4).

- Titulo del proyecto: SISTEMAS FLEXIBLES MULTIROBOT PARA COBERTURA Y TRANSPORTE (FROSCAT),

Entidad financiadora: Ministerio de Ciencia Innovacién y Universidades, PGC2018-098719-B-100.

Entidades participantes: Universidad de Zaragoza.

Duracion, desde: 01-01-2019 hasta: 31-12-2021

Invnectinadar racnancahlar MAnzala | Anas | Cavlae Canniae

Transferencia de resultados y proyectos de colaboracién con el sector productivo (los cinco mas relevantes)

- Titulo del contrato: PLACAS DE COCCION GLOBALES DE ALTA DE SEGURIDAD Y BAJO IMPACTO AMBIENTAL. CONTROL
AUTOMATICO.

Empresa/Administracion financiadora: Electrodomésticos Espafia S.A. (BSH)

Entidades participantes: Universidad de Zaragoza (2016/0361)

Duracion: desde 01-07-2016 hasta: 31-12-2017

Investigador Responsable: Carlos Sagués Blazquiz

NiUmero de participantes: 7.

- Titulo del contrato: NUEVAS TECNOLOGIAS DE CONTROL APLICADO A ELECTRODOMESTICOS PARA MEJORAR LA
EXPERIENCIA DEL USUARIO.

Empresa/Administracion financiadora: Electrodomésticos Espafia S.A. (BSH)

Entidades participantes: Universidad de Zaragoza (2018/0209)

Duracion: desde 01-04-2016 hasta: 30-09-2019

Investigador Responsable: Carlos Sagués Blazquiz

Numero de participantes: 7.

- Titulo del contrato: NUEVAS TECNOLOGIAS DE CONTROL APLICADO A ELECTRODOMESTICOS: CONTROL DE
ACTUADORES DE RELUCTANCIA Y ASISTENTE DE USUARIO.

Empresa/Administracion financiadora: Electrodomésticos Espafia S.A. (BSH)

Entidades participantes: Universidad de Zaragoza (2019/0623)

Duracion: desde 01-12-2019 hasta: 30-11-2020

Investigador Responsable: Carlos Sagués Blazquiz

Numero de participantes: 3

- Titulo del contrato: NUEVAS TECNOLOGIAS APLICADAS A ELECTRODOMESTICOS: MODELADO Y ESTIMACION DE
TEMPERATURA, CONTROL DE ACTUADORES Y ASISTENTE DE USUARIO.

Empresa/Administracion financiadora: Electrodomésticos Espafia S.A. (BSH)

Entidades participantes: Universidad de Zaragoza (2020/068923)

Duracion: desde 01-12-2020 hasta: 30-11-2021

Investigador Responsable: Carlos Sagués Blazquiz

NiUmero de participantes: 3
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Estancias en otros centros (maximo cinco estancias)

Centro: Institut Pascal — Université Clermont- Ferrand Il, FRANCE
Localidad: Clermont-Ferrand Pais France Fecha: Abril 2012 Duracién (semanas): 4
Tema: Colaboracién investigacion Laboratoire d* Excellence IMoBS3
Clave: Invited Professor

- Centro: Institut Pascal — Université Clermont- Ferrand Il, FRANCE
Localidad: Clermont-Ferrand Pais France Fecha: Julio 2013 Duracién (semanas): 2
Tema: Colaboracién investigacion Laboratoire d* Excellence IMoBS3
Clave: Invited Professor

- Centro: Institut Pascal — Université Clermont- Ferrand Il, FRANCE
Localidad: Clermont-Ferrand Pais France Fecha: Octubre 2013
(28/09/2013 — 12/10/2013) Duracion (semanas): 2

Tema: Colaboracién investigacion Laboratoire d* Excellence IMoBS3
Clave: Invited Professor

- Centro: Institut Pascal — Université Clermont- Ferrand Il, FRANCE
Localidad: Clermont-Ferrand Pais France Fecha: Junio 2014
(19/06/2014 — 05/07/2014) Duracion (semanas): 2

Tema: Colaboracion investigacion Laboratoire d’ Excellence IMoBS3
Clave: Invited Professor

- Centro: Institut Pascal — Université Clermont- Ferrand Il, FRANCE
Localidad: Clermont-Ferrand Pais France Fecha: Junio 2014
(20/06/2015 — 04/07/2015) Duracion (semanas): 2

Tema: Colaboracion investigacion Laboratoire d’ Excellence IMoBS3

Direccidn de tesis doctorales y otros trabajos de investigacidn (los cinco mas relevantes)

- Titulo: Distributed Consensus in Multi-Robot Systems with Visual Perception.

Doctorando: Eduardo Montijano Mufioz

Universidad: Universidad de Zaragoza, Programa Ingenieria de Sistemas e Informatica (RD 2011),
Facultad/Escuela: Departamento de Informatica e Ingenieria de Sistemas.

Fecha: 05-10-2012 Calificacién: Sobresaliente Cum Laude — Mencién Internacional

Premio Extraordinario de Doctorado de la Universidad de Zaragoza

- Titulo: MODELING, SENSING AND CONTROL OF MOBILE COOKING ZONES IN INDUCTION COOKTOPS.
Doctorando: Carlos Franco Gutierrez

Universidad: Programa Oficial Postgrado en Ingenieria Informética — Universidad de Zaragoza
Facultad/Escuela: Departamento de Informatica e Ingenieria de Sistemas.

Fecha: 18/05/2015 Calificacién: Sobresaliente Cum Laude — Doctorado Internacional

- Titulo: Electromagnetic Heating with Uniform Thermal Distribution in Flexible Induction Appliances.
Doctorando: Fernando Sanz Serrano

Universidad: Programa Oficial Postgrado en Ingenieria Informéatica — Universidad de Zaragoza
Facultad/Escuela: Departamento de Informatica e Ingenieria de Sistemas.

Fecha: 27/06/2017 Calificacién: Sobresaliente Cum Laude — Doctorado Internacional.

Premio Extraordinario de Doctorado de la Universidad de Zaragoza

- Titulo: Multi-Robot Persistent Coverage in Complex Environments.

Doctorando: Jose Manuel Palacios Gasos

Universidad: Programa de Doctorado en Ingenieria de Sistemas e Informatica — Universidad de Zaragoza
Facultad/Escuela: Departamento de Informatica e Ingenieria de Sistemas.
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Material docente original y publicaciones docentes (maximo cinco lineas)

Proyectos de innovacién docente (los dos mas relevantes)
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Participacion en congresos orientados a la formacién docente universitaria (los cinco mas relevantes)

Evaluacién positiva de su actividad docente (n° de quinquenios) y fecha del Gltimo reconocimiento

- Seis: 1987-1991, 1992-1996, 1997-2001, 2002-2006, 2007-2011, 2012-2016.

Evaluacion positiva de su actividad investigadora (n° de sexenios) y fecha del ultimo reconocimiento

- Cinco: 1987-1993; 1994-1999; 2000-2005, 2006-2011, 2012-2017. (Antigliedad Doctor.- 20 Enero 1992)
- Uno Actividad de Transferencia: 2006-2011

Otros méritos (maximo cinco lineas)
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Desempeiio de cargos unipersonales de responsabilidad en gestién universitaria recogidos en los estatutos

de las universidades o que hayan sido asimilados, o en organismos publicos de investigacion durante al

menos un ano (los tres mas relevantes)

Desempeiio de puestos en el entorno educativo, cientifico o tecnoldgico dentro de la administracién general

del Estado o de las comunidades auténomas al menos un afio (los dos mas relevantes)

Otros méritos (maximo cinco lineas)

Firmado
digitalmente por

77~ SAGUES BLAZQUIZ
%&L CARLOS - 15834671E
Fecha: 2021.09.10
21:01:37 +02'00'
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	Sin título

	nombre: Sagüés Blázquiz, Carlos
	fecha_ingreso:  2009
	universidad_pertenencia: Universidad de Zaragoza
	cuerpo_docente: Catedrático de Universidad
	titulo_1: Ingeniero Industrial, E.T.S.I.I., Universidad de Zaragoza, 26-06-1986
	premio_1: Doctor Ingeniero Industrial,  Dep. Informática e Ingeniería de Sistemas, Universidad de Zaragoza, 20-01-1992



Premio Extraordinario de Doctorado de Áreas Técnicas de la Universidad de Zaragoza, 1992.
	beca_1: Becario F.P.I., E.T.S.I.I. - Universidad de Zaragoza, 01/01/87-30/09/89



Premios

- 2014 Committee Prize Paper Award of the IEEE Industry Applications Society to the paper Induction Heating Appliance with a Mobile Double-Coil Inductor presented to the 2014 Industry Applications Society Annual Meeting.

- Segundo premio (IX Edición – Año 2015), Premio BSH-UZ a la Innovación en la empresa. Categoría Equipos de Investigación. Título del trabajo: Ehob: emulation tool for induction HOBs with cookware recognition.

- Segundo premio (X Edición – Año 2016), Premio BSH-UZ a la Innovación en la empresa. Categoría Equipos de Investigación. Título del trabajo: Contactless Interaction for Modern Home Appliances.

- Segundo premio (XI Edición – Año 2017), Premio BSH-UZ a la Innovación en la empresa. Categoría Equipos de Investigación. Título del trabajo: Sistema de cocción seguro y eficiente para encimeras de inducción. 

- 2021 Best Paper Award 2021 Results – IEEE/ASME TRANSACTIONS ON MECHATRONICS (TMECH) (ieee-asme-mechatronics.info),E. Moya-Lasheras, C. Sagues, Run-to-run control with Bayesian optimization for soft landing of short-stroke reluctance actuators


	estancia_1: Centro: Institut Pascal – Université Clermont- Ferrand II, FRANCE

Localidad: Clermont-Ferrand País France Fecha: Junio 2014

 (19/06/2014 – 05/07/2014) Duración (semanas): 2

Tema: Colaboración investigacion Laboratoire d’Excellence IMoBS3

Clave: Invited Professor



Centro: Institut Pascal – Université Clermont- Ferrand II, FRANCE

Localidad: Clermont-Ferrand País France Fecha: Junio 2014

 (20/06/2015 – 04/07/2015) Duración (semanas): 2

Tema: Colaboración investigacion Laboratoire d’Excellence IMoBS3

Clave: Invited Professor


	meritos_1: 
	publicaciones_1: Autores (p.o. de firma): A. Gonzalez, R. Aragues, G. Lopez-Nicolas, C. Sagues

Título: Predictor-feedback synthesis in coordinate-free formation control under time-varying delays

Automatica (ISSN: 0005-1098) doi: 10.1016/j.automatica.2020.108811, Volumen: 113  Páginas: 108811  Fecha: 2020



Autores (p.o. de firma): A. Gonzalez, R. Aragues, G. Lopez-Nicolas, C. Sagues

Título: Weighted predictor-feedback formation control in local frames under time-varying delays and switching topology

International Journal of Robust and Nonlinear Control (ISSN: 1049-8923) Vol.: 30(8)  Páginas, inicial: 3484  final: 3500  Fecha: 2020



Autores (p.o. de firma): E. Moya-Lasheras, C. Sagues

Título: Run-to-run control with Bayesian optimization for soft landing of short-stroke reluctance actuators

IEEE/ASME Transactions on Mechatronics (ISSN 1083-4435), Volumen: 25(6)  Páginas, inicial: 2645  final: 2656  Fecha: 2020

2021 Best Paper Award 2021 Results – IEEE/ASME TRANSACTIONS ON MECHATRONICS (TMECH)



Autores (p.o. de firma): R. Aragues, D.V. Dimarogonas, P. Guallar, C. Sagues

Título: Intermittent Connectivity Maintenance with Heterogeneous Robots

IEEE Transactions on Robotics (ISSN 1552-3098), doi: 10.1109/TRO.2020.3014521,Volumen: 37(1)  Páginas, 225-245  Fecha: 2021



Autores (p.o. de firma): R. Aldana-Lopez, R. Aragues, C. Sagues

Título: EDCHO: High order exact dynamic consensus

Automatica (ISSN: 0005-1098) doi: 10.1016/j.automatica.2021.109750, Volumen: 131  Páginas: 109750  Fecha: 2021




	congresos_1: Autores (p.o. de firma): A. Gonzalez, R. Aragüés, G. Lopez-Nicolas, C. Sagues.

Título: Formation control synthesis in local frames under communication delays and switching topology: An LMI approach

Tipo de Participación: Oral presentation

Congreso: 2019, American Control Conference (ACC)

Publicación: EUCA – pages 5328-5333 (ISBN 978-1-5386-7928-9)

Lugar de celebración: Philadelphia, PA, USA     Fecha: 10-12, July 2019 



Autores (p.o. de firma): R. Herguedas, G. Lopez-Nicolas, C. Sagues.

Título: Multi-camera coverage of deformable contour shapes

Tipo de Participación: Oral presentation

Congreso: 2019 IEEE 15th International Conference on Automation Science and Engineering (CASE)

Publicación: IEEE – pages 1597-1602 (ISBN 978-1-7281-0355-6)

Lugar de celebración: Vancouver, Canadá     Fecha: 22-16, August 2019 



Autores (p.o. de firma): E. Moya-Lasheras, E. Ramirez-Laboreo, C. Sagues

Título: Model-Free Sliding-Mode Controller for Soft Landing of Reluctance Actuators

Tipo de Participación: Interactive presentation

Congreso: 21st, IFAC 2020 World Congress 

Publicación: International Federation on Automatic Control, 53(2):6256-6261.

Lugar de celebración: Berlin- Germany.   Fecha: July 11-17, 2020




	pi_1: - Título del proyecto: PLACAS DE COCCIÓN GLOBLES DE ALTA SEGURIDAD Y BAJO IMPACTO AMBIENTAL - EFESO

Entidad financiadora: Ministerio de Economía y Competitividada, RTC-2014-1847-6, Retos Colaboración 2014.

Entidades participantes: BSH Electrodomésticos España S.A. - Universidad de Zaragoza.

Duración, desde: 01-02-2014                          hasta: 31-12-2017 

Investigador responsable: BSH; Carlos Sagues (Control Automatico).

Número de investigadores participantes: 24; (Control Automático 4).

- Título del proyecto: COORDINACION Y VISION DISTRIBUIDA DE SISTEMAS MULTI-ROBOT PARA EXPLORACION REMOTA (DIVCORE: DIstributed Vision and robot COordination for Remote Exploration)

Entidad financiadora: Ministerio de Economía y Competitividad (DPI2015-69376-R).

Entidades participantes: Universidad de Zaragoza.

Duración, desde: 01-01-2016                          hasta: 31-12-2018 

Investigador responsable: Carlos Sagüés Blázquiz – IP2 Eduardo Montijano Muñoz.

Número de investigadores participantes: 12.

- Título del proyecto: Nuevas tecnologías de calentamiento y control aplicado a electrodomésticos para mejorar la Experiencia de Usuario (ARQUE),

Entidad financiadora: Ministerio de Ciencia Innovación y Universidades, RTC-2017-5965-6, Retos-Colaboración 2017.

Entidades participantes: BSH Electrodomésticos España S.A. - Universidad de Zaragoza.

Duración, desde: 01-04-2018                          hasta: 30-09-2021 

Investigador responsable: BSH; Carlos Sagues (Control Automatico).

Número de investigadores participantes: 25; (Control Automático 4).

- Título del proyecto: SISTEMAS FLEXIBLES MULTIROBOT PARA COBERTURA Y TRANSPORTE (FROSCAT),

Entidad financiadora: Ministerio de Ciencia Innovación y Universidades, PGC2018-098719-B-I00.

Entidades participantes: Universidad de Zaragoza.

Duración, desde: 01-01-2019                          hasta: 31-12-2021 

Investigador responsable: Gonzalo López / Carlos Sagues.


	pc_1: - Título del contrato: PLACAS DE COCCIÓN GLOBALES DE ALTA DE SEGURIDAD Y BAJO IMPACTO AMBIENTAL. CONTROL AUTOMÁTICO.

Empresa/Administración financiadora: Electrodomésticos España S.A. (BSH)

Entidades participantes: Universidad de Zaragoza (2016/0361)

Duración: desde 01-07-2016  hasta: 31-12-2017               

Investigador Responsable: Carlos Sagüés Blázquiz

Número de participantes: 7.

- Título del contrato: NUEVAS TECNOLOGIAS DE CONTROL APLICADO A ELECTRODOMÉSTICOS PARA MEJORAR LA EXPERIENCIA DEL USUARIO.

Empresa/Administración financiadora: Electrodomésticos España S.A. (BSH)

Entidades participantes: Universidad de Zaragoza (2018/0209)

Duración: desde 01-04-2016  hasta: 30-09-2019               

Investigador Responsable: Carlos Sagüés Blázquiz

Número de participantes: 7.

- Título del contrato: NUEVAS TECNOLOGIAS DE CONTROL APLICADO A ELECTRODOMÉSTICOS: CONTROL DE ACTUADORES DE RELUCTANCIA Y ASISTENTE DE USUARIO.

Empresa/Administración financiadora: Electrodomésticos España S.A. (BSH)

Entidades participantes: Universidad de Zaragoza (2019/0623)

Duración: desde 01-12-2019  hasta: 30-11-2020               

Investigador Responsable: Carlos Sagüés Blázquiz

Número de participantes: 3

- Título del contrato: NUEVAS TECNOLOGIAS APLICADAS A ELECTRODOMÉSTICOS: MODELADO Y ESTIMACION DE TEMPERATURA, CONTROL DE ACTUADORES Y ASISTENTE DE USUARIO.

Empresa/Administración financiadora: Electrodomésticos España S.A. (BSH)

Entidades participantes: Universidad de Zaragoza (2020/068923)

Duración: desde 01-12-2020  hasta: 30-11-2021               

Investigador Responsable: Carlos Sagüés Blázquiz

Número de participantes: 3




	otros_centros_1: Centro: Institut Pascal – Université Clermont- Ferrand II, FRANCE

Localidad: Clermont-Ferrand País France Fecha: Abril 2012 Duración (semanas): 4

Tema: Colaboración investigacion Laboratoire d’Excellence IMoBS3

Clave: Invited Professor

- Centro: Institut Pascal – Université Clermont- Ferrand II, FRANCE

Localidad: Clermont-Ferrand País France Fecha: Julio 2013 Duración (semanas): 2

Tema: Colaboración investigacion Laboratoire d’Excellence IMoBS3

Clave: Invited Professor

- Centro: Institut Pascal – Université Clermont- Ferrand II, FRANCE

Localidad: Clermont-Ferrand País France Fecha: Octubre 2013

 (28/09/2013 – 12/10/2013) Duración (semanas): 2

Tema: Colaboración investigacion Laboratoire d’Excellence IMoBS3

Clave: Invited Professor

- Centro: Institut Pascal – Université Clermont- Ferrand II, FRANCE

Localidad: Clermont-Ferrand País France Fecha: Junio 2014

 (19/06/2014 – 05/07/2014) Duración (semanas): 2

Tema: Colaboración investigacion Laboratoire d’Excellence IMoBS3

Clave: Invited Professor

- Centro: Institut Pascal – Université Clermont- Ferrand II, FRANCE

Localidad: Clermont-Ferrand País France Fecha: Junio 2014

 (20/06/2015 – 04/07/2015) Duración (semanas): 2

Tema: Colaboración investigacion Laboratoire d’Excellence IMoBS3

Clave: Invited Professor


	tesis_1: - Título: Distributed Consensus in Multi-Robot Systems with Visual Perception. 

Doctorando: Eduardo Montijano Muñoz

Universidad: Universidad de Zaragoza, Programa Ingeniería de Sistemas e Informática (RD 2011),

Facultad/Escuela: Departamento de Informática e Ingeniería de Sistemas.

Fecha: 05-10-2012   Calificación: Sobresaliente Cum Laude – Mención Internacional

Premio Extraordinario de Doctorado de la Universidad de Zaragoza

- Título: MODELING, SENSING AND CONTROL OF MOBILE COOKING ZONES IN INDUCTION COOKTOPS. 

Doctorando: Carlos Franco Gutierrez

Universidad: Programa Oficial Postgrado en Ingeniería Informática – Universidad de Zaragoza

Facultad/Escuela: Departamento de Informática e Ingeniería de Sistemas.

Fecha: 18/05/2015   Calificación: Sobresaliente Cum Laude – Doctorado Internacional

- Título: Electromagnetic Heating with Uniform Thermal Distribution in Flexible Induction Appliances.

Doctorando: Fernando Sanz Serrano

Universidad: Programa Oficial Postgrado en Ingeniería Informática – Universidad de Zaragoza

Facultad/Escuela: Departamento de Informática e Ingeniería de Sistemas.

Fecha: 27/06/2017   Calificación: Sobresaliente Cum Laude – Doctorado Internacional. 

Premio Extraordinario de Doctorado de la Universidad de Zaragoza

- Título: Multi-Robot Persistent Coverage in Complex Environments.

Doctorando: Jose Manuel Palacios Gasos

Universidad: Programa de Doctorado en Ingeniería de Sistemas e Informática – Universidad de Zaragoza

Facultad/Escuela: Departamento de Informática e Ingeniería de Sistemas.

Fecha: 23/03/2018   Calificación: Sobresaliente Cum Laude – Doctorado Internacional. 

Premio Extraordinario de Doctorado de la Universidad de Zaragoza

- Título: Modeling and control of Reluctance Actuators.

Doctorando: Edgar Jorge Ramírez Laboreo

Universidad: Programa de Doctorado en Ingeniería de Sistemas e Informática RD 99/2011 – Universidad de Zaragoza

Facultad/Escuela: Departamento de Informática e Ingeniería de Sistemas.

Fecha: 18/10/2019   Calificación: Sobresaliente Cum Laude – Mención Internacional.

- Título: Soft-Landing Control of Short-Stroke Reluctance Actuators

Doctorando: Eduardo Moya Lasheras

Universidad: Programa de Doctorado en Ingeniería de Sistemas e Informática (RD 99/2011) – Universidad de Zaragoza

Facultad/Escuela: Departamento de Informática e Ingeniería de Sistemas.

Financiación: Competitiva 2016-2020 cofinanciadas con el Programa FSE Aragón 2014-2020 (ORDEN IIU/1/2017).

Fecha: 12/05/2021   Calificación: Sobresaliente Cum Laude – Mención Internacional. 


	material_1: 
	innovacion_1: 
	congresos_doc_1: 
	quinquenios_1: - Seis: 1987-1991, 1992-1996, 1997-2001, 2002-2006, 2007-2011, 2012-2016.
	sexenios_1: - Cinco: 1987-1993; 1994-1999; 2000-2005, 2006-2011, 2012-2017. (Antigüedad Doctor.- 20 Enero 1992)

- Uno Actividad de Transferencia: 2006-2011


	actividad_provesional_1: 
	experiencia_gestion_1: 
	puestos_educat_1: 
	otros_meritos_1: 
	o_meritos_1: 
	congresos_2: Autores (p.o. de firma): R. Aldana-Lopez, R. Aragues, C. Sagues

Título: EDC: Exact Dynamic Consensus

Tipo de Participación: Interactive presentation

Congreso: 21st, IFAC 2020 World Congress 

Publicación: International Federation on Automatic Control, 53(2):2921-2926.

Lugar de celebración: Berlin- Germany.   Fecha: July 11-17, 2020



Autores (p.o. de firma): R. Aldana-Lopez, R. Aragues, C. Sagues

Título: Attention vs. precision: latency scheduling for uncertainty resilient control systems

Tipo de Participación: Interactive presentation - Online

Congreso: 2020 IEEE 59th Conference on Decision and Control (CDC)

Publicación: IEEE – pages 5697-5702 (ISBN 978-1-7281-7447-1).

Lugar de celebración: Jeju Island, Republic of Korea.   Fecha: December 14-18, 2020



Autores (p.o. de firma): E. Moya-Lasheras, C. Sagues E. Ramirez-Laboreo and S. Llorente.

Título: Nonlinear Bounded State Estimation for SensorlessControl of an Electromagnetic Device

Tipo de Participación: Oral presentation

Congreso: 2017 IEEE 56th Conference on Decision and Control (CDC)

Publicación: IEEE – pages 5050-5055 (ISBN 978-1-5090-2872-6)

Lugar de celebración: Melbourne, Australia    Fecha: 12-15 December 2017 
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